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基于ｎａｏｅ－ＦＯＡＭ－ＳＪＴＵ求解器构建
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摘　要：利用自主开发的ｎａｏｅ－ＦＯＡＭ－ＳＪＴＵ求解器 构 建 三 维 数 值 波 浪 水 池．ｎａｏｅ－ＦＯＡＭ－ＳＪＴＵ求 解 器 是 基 于

开源程序库ＯｐｅｎＦＯＡＭ开发的两相流求 解 器．它 以 Ｎａｖｉｅｒ－Ｓｔｏｋｅｓ方 程 为 控 制 方 程，采 用 ＶＯＦ方 法 捕 捉 自 由

面．所构建的数值水池具有完整的造波系统、消波系统以及波高探测系统，可以实现不同类型波浪的 模 拟．对 所

构建的三维数值波浪水池的原理和过程进行介绍，对小幅线性波、Ｓｔｏｋｅｓ二阶波、斜向波以及不规则波进行了数

值模拟，并将数值结果与理论解进行了比较，结果吻合 的 很 好，说 明 基 于ｎａｏｅ－ＦＯＡＭ－ＳＪＴＵ求 解 器 构 建 的 三 维

数值波浪水池具有较好的精度，可以为海洋工程流体问题的数值模拟提供有效的波浪条件．
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数值波浪水池的研究对于预报船舶海洋工程流场和水动力性能具有重要意义，受到国内外学界和工

程界的广泛关注．近年来，近海岸防护、近海风电场、跨海桥梁、深海平台、船舶性能预报等工程应用的需

要对数值波浪水池的构建提出了更高的要求．基于计算流体力学（Ｃｏｍｐｕｔａｔｉｏｎａｌ　Ｆｌｕｉｄ　Ｄｙｎａｍｉｃ，ＣＦＤ）
技术构建的数值波浪水池（Ｎｕｍｅｒｉｃａｌ　Ｗａｖｅ　Ｔａｎｋ），可以实现各种类型波浪的模拟，可以不受实验范围的

影响，容易改变波浪的方向，可以对结构物的实尺度原型进行模拟，相比物理实验水池而言，数值波浪水

池具有预报速度快，信息量大，可进行多方案比较进行设计优化的优势．因此，构建数值波浪水池和数值

模拟波浪和结构物相互作用成为国内外的研究热点，并广泛的应用于船舶海洋工程领域．
数值波浪水池的核心部分是其数学模型，包括基本控制方程、数值离散方法等．大多数值波浪水池的

基本控制方程为Ｎａｖｉｅｒ－Ｓｔｏｋｅｓ方程、Ｂｏｕｓｓｉｎｅｓｓｑ方程或Ｌａｐｌａｃｅ方程，常采用的数值离散方法有有限差

分法（Ｆｉｎｉｔｅ　Ｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅ　Ｍｅｔｈｏｄ，ＦＤＭ）、有限元法（Ｆｉｎｉｔｅ　Ｅｌｅｍｅｎｔ　Ｍｅｔｈｏｄ，ＦＥＭ）、边界元法（Ｂｏｕｎｄａｒｙ
Ｅｌｅｍｅｎｔ　Ｍｅｔｈｏｄ，ＢＥＭ）和有限体积法（Ｆｉｎｉｔｅ　Ｖｏｌｕｍｅ　Ｍｅｔｈｏｄ，ＦＶＭ）等［１］．基于传统势流理论构建的数

值水池，在模拟波浪时可以得到较好的结果，但由于其忽略了流体粘性的影响，在应用于模拟波物相互作

用时，尤其是在发生波浪的破碎和翻卷时，其结果并不理想．而基于Ｎａｖｉｅｒ－Ｓｔｏｋｅｓ方程构建的数值水池，
在考虑了流体粘性影响的同时，通常会结合已经比较成熟的自由面捕捉方法如 ＶＯＦ（Ｖｏｌｕｍｅ　ｏｆ　Ｆｌｕｉｄ）
法，可以较精确地模拟出自由面的发展演化过程，以及波面的破碎和翻卷等现象，具有更好的发展前景．

本文利用我们自主开发的ｎａｏｅ－ＦＯＡＭ－ＳＪＴＵ求解器［２］构建三维数值波浪水池．ｎａｏｅ－ＦＯＡＭ－ＳＪＴＵ
求解器是 基 于 开 源 程 序 库 ＯｐｅｎＦＯＡＭ 开 发 的，采 用 有 限 体 积 法ＦＶＭ 来 离 散 Ｎａｖｉｅｒ－Ｓｔｏｋｅｓ方 程 或

ＲＡＮＳ（Ｒｅｙｎｏｌｄｓ　ｔｉｍｅ－ａｖｅｒａｇｅｄ　Ｎａｖｉｅｒ－Ｓｔｏｋｅｓ）方程，采用ＶＯＦ方法捕捉自由面．目前所开发的数值波浪

水池的造波系统提供了多种造波方式例如仿推板或摇板运动造波和设置入口边界输入式造波，可以实现

从线性波到高阶不规则波、瞬时极限波以及畸形波的模拟［３－６］．数值水池系统中还集成了方向谱以及多种

海浪谱如Ｐ－Ｍ谱、ＪＯＮＳＷＡＰ谱等，可以轻松实现斜向波以及多向不规则波的模拟．数值水池具有有效的

消波系统，通过设置海绵层阻尼消波区的方式避免波浪在出口边界以及壁面边界形成反射．本文利用基
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于ｎａｏｅ－ＦＯＡＭ－ＳＪＴＵ求解器开发的数值水池，对规则波浪、不规则波浪进行模拟，通过对数值模拟结果

的分析、比较和验证，说明基于ｎａｏｅ－ＦＯＡＭ－ＳＪＴＵ求解器构建的三维数值波浪水池的有效性．

１　数值模型

１．１　基本控制方程

在笛卡尔直角坐标系下，以Ｎａｖｉｅｒ－Ｓｔｏｋｅｓ方程为不可压缩粘性牛顿流体流动的基本控制方程：
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·ｘ表示动压力场，由总压力减去静水压力得到；ρ表示流体的密度；ｇ
表示重力加速度；μ表示

动力粘性系数；ｆ


σ 是两相流模型中的表面张力项；ｆ


ｓ 是用于消波区的源项．
１．２　自由面处理

基于粘性流体理论构建的数值波浪水池中，自由面的处理方法主要有 ＭＡＣ（Ｍａｒｋｅｒ　ａｎｄ　Ｃｅｌｌ）方法、

Ｌｅｖｅｌ　Ｓｅｔ方法和ＶＯＦ方法．其中，ＶＯＦ方法最为流行，主要是因为ＶＯＦ方法可以严格保证质量守恒，同
时具有计算效率高和易于执行的特点．因此本文采用ＶＯＦ方法来捕捉自由面．

ＶＯＦ方法通过定义体积分数方程（３）来捕捉两项流体的自由面：

α（ｘ，ｔ）＝
α＝０ 空气，

０＜α＜１　　自由面，

α＝１ 水
烅
烄

烆 ，
（３）

其中α为体积分数，并满足输运方程：

α
ｔ＋

Δ·（αｕ）＝０． （４）

本文采用的ＶＯＦ方法结合了边界压缩技术［７］，这种处理方式的好处是能有效控制数值扩散，以较高

的精度捕捉自由面．主要通过在方程（４）中引入一个人工压缩项来实现对自由面的压缩：

α
ｔ＋

Δ·（αｕ）＋

Δ·（α（１－α）ｕｒｆ）＝０， （５）

其中：由于α（１－α）的存在，压缩项只在自由面处起作用；ｕｒｆ为适用于压缩自由面的速度场，可以由下式

得到：

ｕｒｆ＝ｎｆ·ｍｉｎ　Ｃα ｜｜｜Ｓｆ｜
，ｍａｘ ｜｜

｜Ｓｆ（ ）（ ）｜
， （６）

其中：Ｓｆ 是单元表面的法向向量；是单元表面的体积流量；ｎｆ 表示自由面处的单位法向量；Ｃα 为控制压

缩量的压缩系数，表示流体的可压缩性．若Ｃα＝０，则对自由面不产生任何影响；若Ｃα＝１，则产生守恒的压

缩．Ｃα 的值越大界面越容易压缩，在程序中取１．
由于自由面处两项流体的密度以及粘性系数是间断的，在求解时，将密度ρ和动力粘性系数μ也表示

为体积分数α的权重函数：

ρ＝αρ１＋（１－α）ρ２，

μ＝αμ１＋（１－α）μ２， （７）

其中，下标１表示水，下标２表示空气．
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１．３　数值离散方法

在求解过程中，使用有限体积法ＦＶＭ 对控制方程进行数值离散，采用Ｒｈｉｅ和Ｃｈｏｗ提出的同位网

格法［８］代替传统的交错网格法，计算域离散成一系列小单元，计算流场信息存储在网格单元中心，再根据

单元中心的值插值即可得单元面的值．最后根据Ｇａｕｓｓ理论，把单元表面的值相加就可以得到单元体的

体积积分．对控制方程中不同的项采用不同的离散格式和插值方法，对Ｎａｖｉｅｒ－Ｓｔｏｋｅｓ方程中的对流项采

用带线性限制器的二阶ＴＶＤ格式［９］，扩散项采用二阶中心差分格式；对ＶＯＦ输运方程中的对流项采用

Ｖａｎ　Ｌｅｅｒ格式［１０］，时间项采用隐式欧拉格式．求解过程中采用ＰＩＳＯ（Ｐｒｅｓｓｕｒｅ　Ｉｍｐｌｉｃｉｔ　ｗｉｔｈ　Ｓｐｌｉｔｔｉｎｇ　ｏｆ
Ｏｐｅｒａｔｏｒｓ）算法［１１］实现速度和压力的耦合求解．

２　数值波浪水池

在数值波浪水池的构建中，造波方法和消波方法是两个十分重要的关键技术．目前造波的方法大致

可以分为：给定入射边界上的波面和速度，模拟推板或摇板运动造波和源项造波法，其中源项造波的方法

在势流理论模型中应用较多．本文构建的数值水池集成了前两种造波方式．同时，数值水池具有有效的消

波系统，通过设置海绵层阻尼消波区的方式避免波浪在出口边界以及壁面边界形成反射［１２］．在实验水池

中，通常要设置波高探测仪记录特定位置的波幅变化情况，本文构建的数值波浪水池也同样具有波高探

测功能，可以实时记录水池中多个位置的波面高程变化情况．图１所示为数值波浪水池的示意图．

图１　数值波浪水池结构示意图

Ｆｉｇ．１　Ｔｈｅ　ｓｃｈｅｍａｔｉｃ　ｏｆ　ｔｈｅ　ｓｔｒｕｃｔｕｒｅ　ｏｆ　ｔｈｅ　ｎｕｍｅｒｉｃａｌ　ｗａｖｅ　ｔａｎｋ

２．１　数值造波理论

许多研究者研究了如何通过给定准确的信号来控制造波板的运动实现造波，并提出了相应的造波板

理论．运用造 波 板 理 论 结 合 动 网 格 技 术，可 以 实 现 模 拟 造 波 板 运 动 来 造 出 需 要 的 波 浪．在 Ｕｒｓｅｌｌ和

Ｄｅａｎ［１３］提出的线性造波理论中，小振幅线性波的生成可以通过模拟推板的前后运动来实现，并给出了目

标波高Ｈ 与推板最大位移Ｓ的比值：

Ｗ＝ＨＳ＝
４ｓｉｎｈ２（ｋｄ）

２ｋｄ＋ｓｉｎｈ（２ｋｄ）＝
２（ｃｏｓｈ（２ｋｄ）－１）
２ｋｄ＋ｓｉｎｈ（２ｋｄ）．

（８）

因此，可以得到造波板的位移与速度：

ｘ（ｔ）＝Ｈ２
２ｋｄ＋ｓｉｎｈ（２ｋｄ）
４ｓｉｎｈ２（ｋｄ（ ）） ｓｉｎ（ωｔ）， （９）

ｕ（ｔ）＝Ｈω２
２ｋｄ＋ｓｉｎｈ（２ｋｄ）
４ｓｉｎｈ２（ｋｄ（ ）） ｃｏｓ（ωｔ）， （１０）

其中：ｔ表示时间；ｋ表示波数；ｄ表示水深；ω表示波的圆频率．根据（９）或（１０）式给定造波板的运动参数，

造波板运动时便可以生成线性波．
然而，考虑到应用线性造波板理论生成的波形在传播中含有高阶成分而不稳定，Ｍａｄｓｅｎ对一阶造波

理论公式进行了修正，提出了二阶造波板理论［１４］．二阶造波板理论给出的推板位移为

ｘ（ｔ）＝ξ０（ｓｉｎ（ωｔ）－
ａ
２ｈｎ１

３
４ｓｉｎｈ２ｋｈ－

ｎ１（ ）２ ｓｉｎ（２ωｔ））， （１１）
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其中：ξ０＝
ａｎ１

ｔａｎｈ（ｋｈ）
，ａ为波幅，ｎ１＝１２ １＋

２ｋｈ
ｓｉｎ（２ｈｋ（ ））．

对应生成稳定的二阶Ｓｔｏｋｅｓ波的波面为

η＝ａｃｏｓ（ｋｘ－ωｔ）＋ａ２ｐｃｏｓ　２（ｋｘ－ωｔ）， （１２）

其中ａ２ｐ＝
ｋａ２
４
（２＋ｃｏｓｈ（２ｋｈ））ｃｏｓｈ（ｋｈ）

ｓｉｎｈ３ｋｈ ．

对于不规则波的生成，通常以线性波浪理论为前提，认为不规则波是由Ｎ 个不同波浪参数的线性波

叠加而成，波面可以表示为

η＝∑
Ｎ

ｉ＝１
Ａｉｃｏｓ（ｋｉｘ－ωｉｔ＋φｉ）， （１３）

其中Ａｉ，ｋｉ，ωｉ，φｉ 分别为第ｉ个组成波的波幅、波数、圆频率和初相位．Ａｉ 可以通过波浪谱密度公式得到：

Ａｉ＝ ２Ｓ（ωｉ）ｄω槡 ｉ， （１４）

其中Ｓ（ωｉ）为第ｉ个组成波的波浪谱密度函数．
数值波浪 水 池 中 集 成 了 大 多 数 波 浪 谱 可 供 使 用，包 括Ｐ－Ｍ 谱，ＩＴＴＣ一 参 数 谱，ＩＴＴＣ二 参 数 谱 和

ＪＯＮＳＷＡＰ谱等．
在模拟造波板运动的过程中，要应用动网格技术．计算网格的拓扑结构并不改变，造波板运动时，网

格只是拉伸或者压缩，改变的只有网格节点之间的距离．每一个时间步内，网格节点的位置是通过求解以

位移为变量的拉普拉斯方程确定：

γ

Δ２（ｘ）＝０， （１５）

其中γ为方程的扩散系数．
采用造波板造波，可以得到较好的结果，但在模拟造波板运动时，需要求解网格的运动，因此降低了

计算效率，尤其是在应用于模拟波浪与自由运动物体的相互作用时，要同时求解多个运动边界，计算效率

将会更低．
因此，采用设置入口边界波面和速度的造波方式是较好的选择．根据不同波浪理论［１５］，给出入口边界

处的波面和流体速度随时间的变化函数，随着计算时间的推进，在入口处生成的波浪将逐渐传播到水池

中．但在模拟高阶波的时候，需要对计算域内的流体进行质量修正来达到较好的模拟效果．
２．２　海绵层消波

数值模拟过程中，在计算域的出口采用的数值边界条件常常会形成波浪反射的现象．目前还没有一

个理论上较成熟的出口条件可以应用，而采用最多的消除反射的方法是在数值水池的末端设置一个消波

区，又称作海绵层［１２］，使波浪在海绵层内衰减，从而消除反射波．在过去的工作中，将消波区用于数值计算

中并取得了较好的成果［３－６］．消波区的设置是通过在动量方程中增加一个源项ｆ

ｓ 实现的：

ｆ

ｓ（ｘ）＝

－ραｓ
ｘ－ｘｓ
Ｌ（ ）ｓ

２

（ｕ－ｕｒｅｆ）　　ｘｓ≤ｘ≤（ｘｓ＋Ｌｓ），

０　　ｘ＜ｘｓ
烅
烄

烆 ，
（１６）

其中：ｘｓ 是消波区的起始位置；Ｌｓ 是消波区的长度；αｓ 是一个无因次化的人工粘性系数，用于控制消波强

度．与传统的海绵层方法相比，在数值水池的出口处，方程中增加了一个参考速度ｕｒｅｆ．将参考速度设为入

口流体速度可以保证整个计算域内的质量守恒．

３　数值模拟结果

为验证数值波浪水池的有效性，本文对小振幅线性波，Ｓｔｏｋｅｓ二阶波、斜向波和不规则波进行了数值

模拟，并与理论解析解进行了比较．
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３．１　线性波

图２为数值波浪水池计算模型，水池尺度为２０ｍ长，０．４２ｍ高，初始时刻水深为０．２７５ｍ．水池左侧

边界为数值造波边界，水池右侧设置了长为５ｍ的海绵层消波区．入射波波高０．０２０　３ｍ，周期为１．０ｓ．采
用结构化网格对计算域进行网格划分，为了更好地捕捉自由面，在自由面附近－０．０３ｍ≤ｚ≤０．０３ｍ的范

围内对网格进行加密处理，垂向最小网格尺度为Δｚ＝０．００２ｍ，整个计算域的总网格数为１０　５００．

图２　二维数值波浪水池计算模型

Ｆｉｇ．２　Ｃｏｍｐｕｔａｔｉｏｎａｌ　ｍｏｄｅｌ　ｏｆ　ａ　ｔｗｏ－ｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌ　ｎｕｍｅｒｉｃａｌ　ｗａｖｅ　ｔａｎｋ

图３为数值模拟的结果与解析解的比较，可以看到在水池中部，数值模拟得到的波形基本稳定，与线

性波解析解吻合的很好．同时可以看到，右侧边界之前的消波区起到了很好的消波作用．图４所示为模拟

得到的三维自由面情况．

图３　数值水池中的波面高程情况与解析解的比较（ｔ＝２４ｓ）

Ｆｉｇ．３　Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎ　ｏｆ　ｔｈｅ　ｎｕｍｅｒｉｃａｌ　ｒｅｓｕｌｔｓ　ｏｆ　ｗａｖｅ　ｅｌｅｖａｔｉｏｎ
ｗｉｔｈ　ａｎａｌｙｔｉｃａｌ　ｓｏｌｕｔｉｏｎ（ｔ＝２４ｓ）

图４　线性波三维波面的数值模拟结果

Ｆｉｇ．４　Ｎｕｍｅｒｉｃａｌ　ｒｅｓｕｌｔｓ　ｏｆ　ｔｈｅ　ｔｈｒｅｅ－ｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌ
ｆｒｅｅ　ｓｕｒｆａｃｅ　ｏｆ　ｔｈｅ　ｌｉｎｅａｒ　ｗａｖｅ

图５给出了数值水池中部不同位置处记录的波高变化时间历程，与线性波解析解依然吻合的很好，
再次说明了在水池中部可以得到稳定的波形，并且具有较好的精度．

图５　数值水池中不同位置处的波高变化时间历程（ｘ＝４ｍ，７ｍ，１０ｍ，１２ｍ）

Ｆｉｇ．５　Ｔｈｅ　ｔｉｍｅ　ｈｉｓｔｏｒｉｅｓ　ｏｆ　ｔｈｅ　ｗａｖｅ　ｅｌｅｖａｔｉｏｎ　ａｔ　ｄｉｆｆｅｒｅｎｔ　ｐｏｓｉｔｉｏｎ（ｘ＝４ｍ，７ｍ，１０ｍ，１２ｍ）

１３６　第５期 曹洪建等：基于ｎａｏｅ－ＦＯＡＭ－ＳＪＴＵ求解器构建三维数值波浪水池



３．２　Ｓｔｏｋｅｓ二阶波

在实际模拟过程中，当模拟波陡（波高与波长之比）较大的波时，采用线性波理论得到的结果并不准

确，因此我们需要应用高阶波浪理论．图６为使用Ｓｔｏｋｅｓ二阶波理论模拟得到的自由面波高的历时曲线

与解析解的比较情况，波浪参数为波高Ｈ＝０．０５ｍ、周期Ｔ＝１ｓ，可以看到两者吻合的较好．
从图７所示三维波面情况可以看到，采用Ｓｔｏｋｅｓ二阶波浪理论得到的波形具有较平坦的波谷和陡峭

的波峰．

图６　Ｓｔｏｋｅｓ二阶波的数值模拟结果与解析解的比较
（Ｈ＝０．０５ｍ，Ｔ＝１ｓ）

Ｆｉｇ．６　Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎ　ｏｆ　ｔｈｅ　ｎｕｍｅｒｉｃａｌ　ｒｅｓｕｌｔｓ　ｏｆ　２ｎｄ－ｏｒｄｅｒ　Ｓｔｏｋｅｓ　ｗａｖｅ
ｗｉｔｈ　ｃｏｒｒｅｓｐｏｎｄｉｎｇ　ａｎａｌｙｔｉｃａｌ　ｓｏｌｕｔｉｏｎ（Ｈ＝０．０５ｍ，Ｔ＝１ｓ）

图７　Ｓｔｏｋｅｓ二阶波三维波面的数值模拟结果

Ｆｉｇ．７　Ｎｕｍｅｒｉｃａｌ　ｒｅｓｕｌｔｓ　ｏｆ　ｔｈｅ　ｔｈｒｅｅ－ｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌ
ｆｒｅｅ　ｓｕｒｆａｃｅ　ｏｆ　ｔｈｅ　２ｎｄ－ｏｒｄｅｒ　Ｓｔｏｋｅｓ　ｗａｖｅ

３．３　斜向规则波

三维数值水池中模拟斜向波时，需要将与入口边界相邻的边界也设置为造波边界来实现．斜向规则

波的波面可以表示为

η（ｘ，ｙ，ｔ）＝ａｃｏｓ　ｋ（ｘｓｉｎθ＋ｙｓｉｎθ）－ω（ ）ｔ ， （１７）

其中：θ为波浪传播方向与ｘ坐标轴夹角（０°＜θ＜９０°）．
数值模拟过程中，与造波边界相对的两个边界前需要设置海绵层消波区以减小波的反射．图８为三

维数值水池中模拟得到的斜向规则波的波面，波向角θ＝４５°．
３．４　不规则波

在自然界的真实海洋环境中，海浪实际上是此起彼伏、变化无常的不规则波．因此，在数值水池中实

现对不规则波的模拟是十分必要的．
按照（６）式给定入口边界处入射波面条件和对应的速度，选择ＪＯＮＳＷＡＰ波浪谱，目标波 的 有 义 波

高为Ｈｓ＝０．０２ｍ，谱峰周期Ｔｐ＝２ｓ．在数值模拟过 程 中，在 水 池 中 部ｘ＝７ｍ处 探 测 波 高 变 化 的 时 间

历程如图９所示，对时间历程曲线进行分析 得 到 测 量 谱，图１０给 出 了 测 量 谱 与 目 标 谱 的 比 较，两 者 吻

合良好，模拟结果可以为海 洋 工 程 提 供 符 合 要 求 的 波 浪 条 件．图１１给 出 了 三 维 水 池 中 的 不 规 则 波 面

情况．

图８　数值模拟得到的波向角θ＝４５°的三维斜向波波面

Ｆｉｇ．８　Ｎｕｍｅｒｉｃａｌ　ｒｅｓｕｌｔｓ　ｏｆ　ｔｈｅ　ｔｈｒｅｅ－ｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌ　ｆｒｅｅ
ｓｕｒｆａｃｅ　ｏｆ　ｔｈｅ　ｏｂｌｉｑｕｅ　ｗａｖｅ　ｗｉｔｈθ＝４５°

图９　不规则波面变化历时曲线（ｘ＝７ｍ）

Ｆｉｇ．９　Ｔｈｅ　ｔｉｍｅ　ｈｉｓｔｏｒｙ　ｏｆ　ｔｈｅ　ｉｒｒｅｇｕｌａｒ　ｗａｖｅ
ｅｌｅｖａｔｉｏｎ　ａｔ　ｘ＝７ｍ
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图１０　测量谱与目标谱的比较

Ｆｉｇ．１０　Ｔｈｅ　ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎ　ｏｆ　ｔｈｅ　ｏｂｔａｉｎｅｄ　ｗａｖｅ　ｓｐｅｃｔｒｕｍ
ｗｉｔｈ　ｔｈｅ　ｔａｒｇｅｔ　ｗａｖｅ　ｓｐｅｃｔｒｕｍ

图１１　数值模拟得到的三维不规则波波面

Ｆｉｇ．１１　Ｎｕｍｅｒｉｃａｌ　ｒｅｓｕｌｔ　ｏｆ　ｔｈｅ　ｔｈｒｅｅ－ｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌ
ｆｒｅｅ　ｓｕｒｆａｃｅ　ｏｆ　ｔｈｅ　ｉｒｒｅｇｕｌａｒ　ｗａｖｅ

４　结　语

本文基于ｎａｏｅ－ＦＯＡＭ－ＳＪＴＵ求解器构建的三维数值波浪水池，以Ｎａｖｉｅｒ－Ｓｔｏｋｅｓ方程为基本控制方

程，使用ＶＯＦ方法捕捉自由波面．在数值波浪水池中实现了对线性波、Ｓｔｏｋｅｓ二阶波、斜向波和不规则波

的模拟，数值模拟结果与目标波或目标波谱吻合的很好，说明基于ｎａｏｅ－ＦＯＡＭ－ＳＪＴＵ求解器构建的三维

数值波浪水池具有较好的精度，可以为海洋工程流体问题的数值模拟提供有效的波浪条件，并易于扩展

到对具有强非线性的波浪与固定或浮动海洋结构物相互作用问题的研究．
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